


NASCIDO EM UMA 
FAZENDA AMERICANA 
EM 1859.



A verdadeira recompensa vem de um 
trabalho bem feito.

Desde 1859, a GEHL tem suas raízes na agricultura. 

Projetando e construindo máquinas para ajudar 

alguns dos trabalhos mais árduos dos Estados Unidos. 

Muitos anos depois, estamos oferecendo produtos 

em todo o mundo que trabalham tão duro quanto as 

pessoas que os possuem e operam. 

Construímos máquinas que facilitam a vida e superam 

as expectativas. Aqui na GEHL, sabemos que a verdadeira 

satisfação não é sentida durante a terraplenagem, mas 

ao olhar para trás e ver um trabalho bem feito. Essa é a 

verdadeira recompensa para nossos operadores e está 

incorporada em nosso DNA na GEHL.

Por mais de 160 anos, temos feito parcerias com 

fazendeiros, trabalhadores da construção civil, 

paisagistas e empresas de aluguel - grandes e pequenas 

- para ajudar a mover montanhas e construir uma 

base sólida de confiança. Nós nos preocupamos com 

nossos operadores. A segurança e a eficiência estão 

presentes em cada máquina que produzimos para ajudar 

as pessoas que trabalham duro a chegar em casa com 

segurança e, com sorte, até um pouco mais cedo. 



CRIADO EM UM 
LOCAL DE 
TRABALHO GLOBAL.



Sempre projetamos e construímos máquinas 

para atender às necessidades das pessoas  

que mudam nossa paisagem. Com o tempo, as  

regulamentações e as necessidades desses  

trabalhadores mudam. A GEHL continua a inovar e 

a mudar com eles para fornecer as máquinas mais 

robustas e duráveis do mercado.

Pessoas humildes e trabalhadoras, responsáveis por 

moldar e mudar o mundo ao nosso redor, não são 

ignoradas por nossa marca. Com isso em mente, a 

GEHL tem contribuído fortemente para o setor de 

construção e se dedica a continuar por muitos anos. 

A GEHL investiu significativamente no futuro de 

nossos produtos e continuará a mudar e a atender 

às exigências dos canteiros de obras urbanos. 

Impulsionados pela voz de nossos clientes e pelos 

dados do setor, temos o compromisso de estar aqui 

para projetar, construir, prestar serviços e apoiar 

nossos produtos. Nós o ajudaremos a fazer o 

trabalho pesado.

À medida que o cenário global muda, perman-

ecemos no caminho certo, fornecendo máquinas 

confiáveis e que atendem ou excedem os padrões 

de emissões para o futuro de nosso planeta e de 

nossos jovens operadores de amanhã. 



RETROESCAVADEIRAS

GBL-X-900

GBL-X-920

Potência Bruta do Motor
 - 67 kw | 90 hp | Kirloskar
Peso Operacional Padrão 
 - 7.700 kg | 16.975 lbs
Peso Operacional 4WD 
 - 7.800 kg | 17.196 lbs

BENEFÍCIOS 
PARA O CLIENTE

Operação Suave

Capô do Motor Resistente

Ótima Visibilidade da Cabine

Fácil Acesso para Manutenção

Baixo Consumo de Combustível

Maior Conforto e Segurança  

Máquinas Conectadas

Potência Bruta do Motor
 - 68 kw | 92 hp | Perkins
Peso Operacional Padrão 
 - 7.590 kg | 16.733 lbs
Peso Operacional 4WD 
 - 7.690 kg | 16.953 lbs



RETROESCAVADEIRAS

VERSATILIDADE
PARA SUA VIDA

Extensão do Braço

O extensor do braço aumenta o alcance 
da máquina em 1,07 m. Isso permite escavar uma vala 
plana mais longa sem ter que reposicionar a máquina, 
aumentando assim a produtividade. Também permite 

que o operador coloque o solo mais longe da vala.

Rompedor 

Energia Máxima por Golpe - 1.017 J

Alta energia de impacto em toda faixa de 
rotação do motor.

Rompedor potente: utiliza menos óleo em pressões 
menores para melhor eficiência.

Caçamba da Escavadeira

Com o novo perfil de caçamba profunda, 
evita-se o derramamento de material

0,10 m³
0,12 m³
0,15 m³
0,18 m³
0,24 m³
0,27 m³
0,31 m³

Limpeza de Valas - 0,08 m³

Caçamba para Serviço Pesado - 0,20 m³

Caçamba da Carregadeira

Caçamba multiuso com capacidade de 1,2m³.



Condições Extremas 
Sistema de arrefecimento do motor projetado para trabalhar 

em locais severos e a altas temperaturas ambientes.

Cilindro da Caçamba da Carregadeira 
A GBL é equipada com um único cilindro de inclinação 

da caçamba. O braço da carregadeira é construído com 
aço de alta resistência à tração .Esta configuração 

oferece melhor visibilidade, maior facilidade de 
operação com maior força de desagregação.

Maior Altura de Elevação e de Despejo 
A GBL oferece maior altura de elevação e a melhor 

altura de despejo da categoria para um desempenho 
mais eficiente da carregadeira. Adequado para encher 

basculantes e caminhões de carroceria pesada.

Mecanismo de Travamento
O suporte integrado do braço da carregadeira oferece 
a melhor segurança da classe durante os trabalhos de 
manutenção.

SEMPRE PRONTO PARA 
A PRÓXIMA TAREFA



Lança + Cilindro de Giro 
O potente sistema de amortecimento, integrado 
aos cilindros da lança e do giro, suaviza o 
movimento ao final do curso do cilindro, 
absorvendo choques e aumentando a sua vida útil, 
além de evitar impactos na estrutura.

Sistema de Controle Hidráulico Inteligente
A GBL tem um poderoso sistema hidráulico com bomba 
dupla, entregando alto desempenho. Este sistema foi 
projetado para otimizar a potência do motor aumentando 
assim sua eficiência com baixo consumo de combustível.

Reforço da Lança + Extensor 
Reforços adicionais na lança e nos tubos do extensor, 

o que aumenta a resistência e torna a estrutura mais 
confiável. Dessa forma, reduz o custo de manutenção e 

aumenta a produtividade.

Maior Força de Desagregação 
A GBL oferece a melhor força de desagregação 
da categoria, permitindo que a máquina escave 
facilmente o solo.



CONFORTO + SEGURANÇA
A segurança do operador está no centro de 

cada produto que fabricamos. Lembre-

se de que você estará levantando toneladas, 

literalmente toneladas de material, e essa 

proteção do operador garantirá que você 

esteja em segurança na mesa de jantar da sua 

casa quando deixar o local de trabalho. Para 

operar com segurança, a visibilidade também 

é um fator fundamental. Nossas máquinas 

apresentam excelente visibilidade e opções 

adicionais (alarmes, espelhos retrovisores, etc.) 

para aumentar a produtividade e minimizar 

os acidentes que podem ocorrer durante a 

operação de equipamentos pesados.



SEGURANÇA DO GIRO 
Uma alavanca de bloqueio da lança 

e do giro na cabine aumenta a 

segurança. É fácil de usar, seguro 

e adequado para uso durante 

movimentos na estrada, ajudando a 

reduzir o tempo de ciclo e aumentando 

a segurança do operador.

INTERRUPTOR DE PARADA 
DE EMERGÊNCIA

O interruptor de parada de 

emergência é utilizado como medida 

de segurança, interrompendo 

imediatamente o funcionamento do 

motor em casos de perigo.

POR QUE ESCOLHER UMA 
RETROESCAVADEIRA GEHL?
A GEHL está empenhada em agregar mais valor às suas retroescavadeiras, incorporando recursos 

avançados e robustos para capacidades de múltiplas aplicações. As GBLs são sólidas e 

confiáveis. Elas proporcionam maior tempo de atividade e exigem pouca manutenção, mesmo após 

uso prolongado. Os clientes obtêm rápido retorno de seus investimentos, além de um ótimo custo de 

propriedadde (TCO).

FAZER O 
TRABALHO 
OS CORRIMÃOS convenientemente posicionados per-
mitem a fácil entrada e saída da cabine, garantindo a 
melhor segurança da categoria. 

O ASSENTO DE SUSPENSÃO AJUSTÁVEL com apoio de 
braço é fornecido como um recurso padrão para aumentar 
o conforto do operador. Além disso, o operador pode girar 
o assento em 180 graus para acessar as alavancas da 
escavadeira.

A VENTILAÇÃO DA CABINE permite maior conforto para 
o operador por meio do uso de janelas traseiras, quan-
do abertas, permitem um ótimo fluxo de ar e um melhor 
ângulo de visão durante a operação.

A POSIÇÃO DOS INTERRUPTORES + ALAVANCA são 
ergonômicos e de fácil acesso. O painel de controle tem 
visores grandes facilitando assim a leitura dos 
indicadores dos sinais de aviso.

CHAVE DE CORTE 
DA BATERIA

Um dispositivo de medida de segurança 

para cortar a energia elétrica. Protege 

contra incêndios elétricos e roubo 

quando a máquina não está em uso.







3.819 kg 1.460 kg
CAPACIDADE DE ELEVAÇÃO 

ATÉ A ALTURA TOTAL
[DESEMPENHO DA CARREGADEIRA]

CAPACIDADE DE ELEVAÇÃO 
HIDRÁULICA

[DESEMPENHO DA RETRO]

A GEHL GBL-X 900 foi construída para durar. 

Redefinindo a paisagem utilizando uma 

ferramenta de alto nível. Transforme seus 

trabalhadores e multiplique a quantidade de 

trabalho que você realiza no local. Com um 

giro da cadeira do operador, mude da força 

de desagregação para a verdadeira potência 

da escavadeira. Equipada com estabilizadores 

para estabilizar a máquina, adicione potência 

de elevação e mantenha nossos operadores 

seguros. Guerreiras em qualquer ambiente 

de trabalho urbano, são frequentemente 

usadas em construção, pequenas demolições, 

manuseio de materiais de construção, 

ajudando os equipamentos de construção, 

fazendo buracos/escavação, paisagismo, 

quebrando de asfalto e pavimentação de 

estradas... só para citar alguns exemplos.



Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 8018 kg 17677 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5.55 m 18 ft 3 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5.70 m 18 ft 8 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de saída a2 20 ° 20 °
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Kirloskar Kirloskar

Modelo do motor / Norma do motor 4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

Capacidade máx. (I) 4.15 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 90 Hp @ 2200 rpm 90 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 350 Nm 258 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 65 Ah 12 V / 65 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 2.64:1 2.64:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Débito hidráulico 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Vazão 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
extending_dipper

Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 6637
h22 - Altura de carregamento máx SAE (mm) - 4531
Altura de carga máx (mm) 3871 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 812

GBL-X 900 Criado em 21 de fevereiro de 2024 às 20:47:21 UTC
Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 8018 kg 17677 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5.55 m 18 ft 3 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5.70 m 18 ft 8 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de saída a2 20 ° 20 °
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Kirloskar Kirloskar

Modelo do motor / Norma do motor 4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

Capacidade máx. (I) 4.15 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 90 Hp @ 2200 rpm 90 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 350 Nm 258 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 65 Ah 12 V / 65 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 2.64:1 2.64:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Débito hidráulico 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Vazão 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
extending_dipper

Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 6637
h22 - Altura de carregamento máx SAE (mm) - 4531
Altura de carga máx (mm) 3871 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 812

GBL-X 900 Criado em 21 de fevereiro de 2024 às 20:47:21 UTC

[RETROESCAVADEIRA DE ALTO DESEMPENHO]

Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 8018 kg 17677 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5.55 m 18 ft 3 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5.70 m 18 ft 8 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de saída a2 20 ° 20 °
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Kirloskar Kirloskar

Modelo do motor / Norma do motor 4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

Capacidade máx. (I) 4.15 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 90 Hp @ 2200 rpm 90 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 350 Nm 258 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 65 Ah 12 V / 65 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 2.64:1 2.64:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Débito hidráulico 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Vazão 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
extending_dipper

Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 6637
h22 - Altura de carregamento máx SAE (mm) - 4531
Altura de carga máx (mm) 3871 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 812

GBL-X 900 Criado em 21 de fevereiro de 2024 às 20:47:21 UTC
Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7730 kg 17042 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 8018 kg 17677 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5.55 m 18 ft 3 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5.70 m 18 ft 8 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de saída a2 20 ° 20 °
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Kirloskar Kirloskar

Modelo do motor / Norma do motor 4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

4R1040TA1 Turbo Charged Water Cooled BSIII -
BS-III

Capacidade máx. (I) 4.15 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 90 Hp @ 2200 rpm 90 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 350 Nm 258 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 65 Ah 12 V / 65 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 2.64:1 2.64:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Débito hidráulico 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Vazão 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
extending_dipper

Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 6637
h22 - Altura de carregamento máx SAE (mm) - 4531
Altura de carga máx (mm) 3871 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 812

GBL-X 900 Criado em 21 de fevereiro de 2024 às 20:47:21 UTC

Desempenho da pá carregadora

Pá standard
Ângulo máx de descarga (°) 51
h26 - Altura de trabalho máx (versão pá carregadora) (mm) 4230
h23 - Altura máx de descarga a 45° (mm) 2780
h24 - Altura máx sobre a carga (mm) 3310
h25 - Altura máx do pino de articulação (mm) 3570
r - Alcance máximo à altura total (mm) 1153
r3 - Alcance máximo à altura total 45° (mm) 710
p3 - Profundidade de escavação abaixo do solo (mm) 156
a13 - Basculamento para trás à altura do solo (°) 45
Força de arranque da pá (kgf ) 5229
Força de arranque do braço (kgF) 5312
Capacidade de elevação à altura total (kg) 3819

GBL-X 900 - Esquemas dimensionais
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Desempenho da pá carregadora

Pá standard
Ângulo máx de descarga (°) 51
h26 - Altura de trabalho máx (versão pá carregadora) (mm) 4230
h23 - Altura máx de descarga a 45° (mm) 2780
h24 - Altura máx sobre a carga (mm) 3310
h25 - Altura máx do pino de articulação (mm) 3570
r - Alcance máximo à altura total (mm) 1153
r3 - Alcance máximo à altura total 45° (mm) 710
p3 - Profundidade de escavação abaixo do solo (mm) 156
a13 - Basculamento para trás à altura do solo (°) 45
Força de arranque da pá (kgf ) 5229
Força de arranque do braço (kgF) 5312
Capacidade de elevação à altura total (kg) 3819

GBL-X 900 - Esquemas dimensionais
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[CARREGADOR DE DESEMPENHO]

DESEMPENHO DA RETRO

DESEMPENHO DA CARREGADEIRA



Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 7908 kg 17434 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5550 mm 219 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5700 mm 224 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Perkins Perkins
Modelo do motor 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II
Capacidade máx. (I) 4.40 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 92 Hp @ 2200 rpm 92 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 395 Nm 291 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 75 Ah 12 V / 75 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 3.01:1 3.01:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Vazão 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Óleo hidráulico 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
Braço de escavação extensivel

Recolhido Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 - 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 - 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 - 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 - 6637
Altura de carga máx (mm) 3871 - 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 - 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 - 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 - 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 - 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 - 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 - 812

GBL-X 920 Criado em 21 de fevereiro de 2024 às 20:47:12 UTC
Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 7908 kg 17434 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5550 mm 219 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5700 mm 224 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Perkins Perkins
Modelo do motor 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II
Capacidade máx. (I) 4.40 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 92 Hp @ 2200 rpm 92 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 395 Nm 291 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 75 Ah 12 V / 75 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 3.01:1 3.01:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Vazão 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Óleo hidráulico 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
Braço de escavação extensivel

Recolhido Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 - 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 - 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 - 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 - 6637
Altura de carga máx (mm) 3871 - 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 - 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 - 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 - 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 - 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 - 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 - 812
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Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 7908 kg 17434 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5550 mm 219 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5700 mm 224 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Perkins Perkins
Modelo do motor 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II
Capacidade máx. (I) 4.40 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 92 Hp @ 2200 rpm 92 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 395 Nm 291 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 75 Ah 12 V / 75 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 3.01:1 3.01:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Vazão 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Óleo hidráulico 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
Braço de escavação extensivel

Recolhido Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 - 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 - 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 - 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 - 6637
Altura de carga máx (mm) 3871 - 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 - 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 - 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 - 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 - 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 - 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 - 812
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Capacidade Métrico Imperial
Wheelbase 2 wheels drive 2185 mm 86 in
Wheelbase 4 wheels drive 2130 mm 84 in
Peso e dimensões
Peso sem carga 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7620 kg 16799 lb
Peso sem carga com 4 WD 7 em 1 7908 kg 17434 lb
Comprimento total l1 7330 mm 289 in
Largura total b1 2330 mm 92 in
Largura total com estabilizadores estendidos 3910 mm 154 in
Altura da cabina h6 2830 mm 111 in
Altura da cabina com a opção de ar condicionado h6** 2860 mm 113 in
Altura total h17 3790 mm 149 in
Raio de giro externo sobre rodas ( travado) Wa1 3850 mm 152 in
Raio de giro externo sobre rodas ( destravado) Wa1 4200 mm 165 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (travado) Wa5 5550 mm 219 in
Raio de giro externo sobre o caçamba (destravado) Wa5 5700 mm 224 in
Pneus standard dianteiros / traseiros 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR 12.5 x 18 - 12 PR / 16.9 x 28-12PR
Pneus opcionais (dianteiros / traseiros) 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR 9 x 16 - 16 PR / 14 x 25 - 20 PR
Reach at travelling c2 2098 mm 83 in
Rear axle center to slew center c3 1293 mm 51 in
Ângulo de aproximação a3 66 ° 66 °
Distância ao solo m4 280 mm 11 in
Desempenho
Velocidade deslocamento para a frente 1.ª / de deslocação 
(2.ª velocidade) 5.40 km/h / 8.60 km/h 3 mph / 5 mph

Velocidade de deslocamento (3.ª velocidade / 4.ª velocidade) 19.90 km/h / 40 km/h 12 mph / 25 mph
Motor
Marca do motor Perkins Perkins
Modelo do motor 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II 1104C 44T Turbo Charged Water Cooled Tier-II
Capacidade máx. (I) 4.40 l 1 US gal
Potência Bruta Hp 92 Hp @ 2200 rpm 92 Hp @ 2200 rpm
Torque máximo 395 Nm 291 ft/lbs
Bateria / Capacidade de carga 12 V / 75 Ah 12 V / 75 Ah
Transmissão
Marca da transmissão Carraro Carraro
Número de velocidades (para a frente / marcha-atrás) 4 / 4 4 / 4
Taxa do conversor de torque 3.01:1 3.01:1
Freio de Serviço Freios banhados a óleo Freios banhados a óleo
Hidráulico
Vazão 142 l/min 38 US gpm
Pressão de descarga principal 225 bar 3263 PSI
Capacidade do tanque
Óleo hidráulico 90 l 24 US gal
Arrefecimento 16 l 4 US gal
Combustível 145 l 38 US gal
Óleo de transmissão 17.50 l 5 US gal
Óleo do motor 9.10 l 2 US gal
Óleo do eixo traseiro 17.50 l 5 US gal
Caçamba
Largura da caçamba da retro 722 mm 28 in
Capacidade standard da pá carregadora 1 m³ 1 m³
Diversos
Direção assistida Sim Sim
Eixo direcional dianteiro de oscilação 2 ° 2 °
Front steer axle of oscillation 2WD 20 ° 20 °
Front steer axle of oscillation 4WD 16 ° 16 °
Rodas direcionais (dianteira / traseira) 2 / 2 2 / 2

Desempenho da retroescavadora

Braço de escavação standard
Braço de escavação extensivel

Recolhido Aberto
p1 - Profundidade máx.de escavação (mm) (mm) 4741 - 5815
r1 - Alcance máximo a nível do solo ao centro de giro (mm) 5730 - 7019
r2 - Alcance de carregamento máximo (mm) 1996 - 4849
Altura de trabalho máx (mm) 5626 - 6637
Altura de carga máx (mm) 3871 - 4849
p2 - Profundidade máx de escavação parede reta (mm) 2602 - 3991
a10 - Rotação máx da caçamba (°) 194 - 194
Deslocamento lateral total (mm) 1198 - 1198
Força de arranque com caçamba com dentes (kgF) 4336 - 2644
Força de arranque com caçamba (kgF) 5810 - 5219
Capacidade de elevação hidráulica (kg) 1460 - 812
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[RETROESCAVADEIRA DE ALTO DESEMPENHO]
Desempenho da pá carregadora

Pá standard Pá 7-em-1
Ângulo máx de descarga (°) 51 51
h26 - Altura de trabalho máx (versão pá carregadora) (mm) 4230 4230
h23 - Altura máx de descarga a 45° (mm) 2780 2780
h24 - Altura máx sobre a carga (mm) 3310 3310
h25 - Altura máx do pino de articulação (mm) 3570 3570
r - Alcance máximo à altura total (mm) 1153 1153
r3 - Alcance máximo à altura total 45° (mm) 710 710
p3 - Profundidade de escavação abaixo do solo (mm) 156 156
a13 - Basculamento para trás à altura do solo (°) 45 -
Força de arranque da pá (kgf ) 5229 5229
Força de arranque do braço (kgF) 5312 5312
Capacidade de elevação à altura total (kg) 3819 3819

GBL-X 920 - Esquemas dimensionais
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Desempenho da pá carregadora

Pá standard Pá 7-em-1
Ângulo máx de descarga (°) 51 51
h26 - Altura de trabalho máx (versão pá carregadora) (mm) 4230 4230
h23 - Altura máx de descarga a 45° (mm) 2780 2780
h24 - Altura máx sobre a carga (mm) 3310 3310
h25 - Altura máx do pino de articulação (mm) 3570 3570
r - Alcance máximo à altura total (mm) 1153 1153
r3 - Alcance máximo à altura total 45° (mm) 710 710
p3 - Profundidade de escavação abaixo do solo (mm) 156 156
a13 - Basculamento para trás à altura do solo (°) 45 -
Força de arranque da pá (kgf ) 5229 5229
Força de arranque do braço (kgF) 5312 5312
Capacidade de elevação à altura total (kg) 3819 3819

GBL-X 920 - Esquemas dimensionais
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[CARREGADOR DE DESEMPENHO]

DESEMPENHO DA RETRO

DESEMPENHO DA CARREGADEIRA



A GBL-X 920 é usada em construção, pequenas 

demolições, manuseio de materiais de 

construção, ajudando os equipamentos de 

construção, fazendo buracos/escavação, 

paisagismo, quebrando de asfalto e 

pavimentação de estradas... só para citar 

alguns exemplos. Em seguida, multiplique isso 

pelos acessórios disponíveis, como rompedor, 

garra, trado, triturador de tocos etc. e imagine 

as infinitas possibilidades. Empurrar com um 

lado, puxar com o outro, escavar e despejar. 

Movimentando e reconstruindo qualquer local 

de trabalho, essa máquina tem um enorme 

retorno sobre o investimento (ROI). Máquinas 

robustas, testadas e duráveis, construídas para 

servir e durar. Faça um test drive hoje mesmo 

em sua concessionária local. 

4.741 mm 1.198 mm
PROFUNDIDADE 
MÁXIMA DO DIG
[RETROESCAVADEIRA DE 

ALTO DESEMPENHO]

DESLOCAMENTO 
LATERAL TOTAL

[RETROESCAVADEIRA DE 
ALTO DESEMPENHO]



MÁQUINA
RASTREAMENTO DE EQUIPAMENTOS

ANÁLISE PREDITIVA

AGENDAR REPAROS E ENCOMENDAR PEÇAS 

MAXIMIZE SUA 

TUDO NA PALMA DA SUA MÃO

Saiba onde suas máquinas estão o tempo todo, verifique os níveis de combustível, o tempo de funcionamento, o 
tempo de inatividade, fique por dentro de qualquer problema e minimize o tempo de inatividade com o aplicativo My 
GEHL e suas máquinas conectadas. Estão incluídas notificações automáticas projetadas para fornecer as informações 
importantes de que você precisa imediatamente para aumentar sua produtividade e garantir que sua máquina GEHL 
FUNCIONE COMO VOCÊ...

Ao realizar várias tarefas/rotina do local de trabalho, a manutenção de diária da máquina pode ser esquecida. Não 
mais! Defina notificações para alertá-lo sobre as próximas manutenções e reparos necessários. Fique por dentro dos 
problemas antes que eles se tornem reais e afetem sua margem de lucro.

Analise as sugestões de manutenção e agende reparos diretamente do seu telefone. Isso permite que o revendedor ou o 
mecânico de manutenção faça o pedido das peças e esteja mais bem preparado para levar seu equipamento de volta ao 
campo. Pense no aplicativo como seu novo colega de trabalho e aproveite os benefícios do NOVO aplicativo My GEHL.

Digitalize com seu 
telefone para saber 
mais e ter uma visão 

geral em vídeo.

O NOVO APLICATIVO MY GEHL ESTÁ 
DISPONÍVEL PARA DOWNLOAD NA LOJA DE 
APLICATIVOS OU NO GOOGLE PLAY STORE.

COLOQUE O PODER DE SUA MÁQUINA EM 
SUAS MÃOS HOJE MESMO!



AGENDAR REPAROS E ENCOMENDAR PEÇAS 

GEHL.COMSUPORTE
COMPLETO

TUDO NOVO

CONFIRA O NOVO GEHL.COM
 - COMPRAR MÁQUINAS  
 - COMPARAR MODELOS  
 - ENCONTRAR UM REVENDEDOR  
 - LOCALIZAR SUPORTE  
 - FOTOS/VÍDEOS DE TRABALHO

Também está vinculado às nossas 
páginas de mídia social, permitindo  
que você participe da conversa com 
outros entusiastas das máquinas GEHL.

DE SEU COMPUTADOR 
OU TELEFONE!

A Manitou Group está aqui para ajudar no 

suporte e na manutenção das máquinas 

que você adora após a compra. Desde o 

financiamento, as garantias, a manutenção 

e muito mais, nós nos dedicamos a apoiar 

o cliente final. Seja na agricultura ou na 

construção, o Manitou Group fornece máquinas, 

acessórios e serviços adaptados às suas 

necessidades diárias. Nosso objetivo é tornar 

sua vida mais fácil! Veja o que você pode 

realizar com sua nova GEHL e mantenha a 

tranquilidade com os serviços e soluções do 

Manitou Group.



© 2023 Manitou Equipment America, LLC. Todas as marcas registradas e não registradas são de propriedade da Manitou Equipment America, LLC ou de suas afiliadas. 
Todos os direitos reservados.
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Inspection/Test Report: 
Earth-moving machinery — Falling – Object Protective 

Structures — Laboratory Tests and Performance 
Requirements 

 
Legislation  
 
BS EN ISO 3449 :2008 
 
Test Details  
Location of Inspection/Test: Fatigue Testing Lab , ICAT , Manesar 
Date of Inspection/Test: 2nd March 2022  
VCA Representative(s): 
Inspectors office location: 

Aekansh Saxena 
VCA India 

Manufacturer’s Representative(s): Atul Singhal 
Reason for Test Report: New approval / Extension of approval / Report only  
 
Manufacturer Details  
Name and Address: 
 

Manitou Equipment India Pvt. Ltd. 
Plot No. 22 , Udyog Vihar , Greater Noida 
Dist. – Gautam Budh Nagar – 201306  
Uttar Pradesh , INDIA 

Type: MBL 745S 
Commercial Description: Cabin FOPS for Backhoe Loader Machine  
Category: Construction Equipment Vehicle 
  
Conclusion  
The above-mentioned type was tested in accordance with the above-mentioned legislation and 
was found to comply in all respects.This report relates only to the items tested. 
 
Witness Engineer/Test Engineer 
Signature: 
 

 

 
 

Name: Aekansh Saxena   
Position: Type Approval Engineer   
Date: 22nd April 2022 
List of Annexes  

Annex No of Pages Subject 
I 08 Manufacturer Application document and Drawing 
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Issue Record 
 
Issue 0 is original report 
 
Worst Case Rationale 
 
This Test Report has been issued as requested by the manufacturer. 
Test conducted on Four post Cabin FOPS, mounted on Machine Model:MBL 745S as presented. 
Testing was done as per Clause 6 of BS EN ISO 3449:2008 
Testing was done considering highest Machine Mass declared by the manufacturer.  
For all other Backhoe Loader Machine Models, the mounting of FOPS, Material of FOPS, SIP and 
the FOPS Assembly remains the same as declared by the Manufacturer in Information document. 
Note: Include information on variants and versions this report covers, as applicable. Supporting documents may be 
annexed to this report. 
 
Inspection/Tests Required 
 
 Yes, NA, See Report… / Approval … / Annex … 
Level I Yes  
Level II Yes  
 
Manufacturer’s Documentation 
 
Manufacturer’s documentation is complete and reflects the agreed specification for the 
FOPS tested and covers all variants and versions agreed in the worst-case 
rationaleInformation document uploaded to job folder and identified by job number. 

Yes 

 
Facility and Equipment Checks 
 
Calibration certificates checked and valid, recorded in the following table: Yes 
 

Equipment Serial / Certificate No. Calibration due* 
DLV ICAT/FTL/DLVISO3471/01 10 October 2022 

Vernier Calliper 10023755 05 July 2022 
Drop Test Object (336Kg) ICAT/FTL/DTFOPS4366KG/02 12 November 2022 
Drop Test Object (45Kg) ICAT/FTL/DTFOPS45KG/01 12 November 2022 

Measuring Tape 10028092 09 February 2023 
Steel Scale V-210713-3-1 14 July 2022 

Weighing Balance 40071156 05 October 2022 
*Specify calibrated date + (interval) or calibration due date. 
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Machine Test Information  
 
Specification 
 
Protection Structure 
 
Objective of Test                      At the specific request of Manitou Equipment India 

Private Limited, to conduct the FOPS Level I & 
Level II, test on Falling Object Protective Structure 
as per BS EN ISO 3449:2008 fitted on the 
Machine 

  
Part numbers of FOPS 53115123 
  
Machine 
 
Make Manitou Equipment India Private Limited 
  
Model no MBL 745S 
  
General arrangement drawing of protective 
structure 

Refer Manufacturer Application Document 

  
Maximum machine mass, M for which the 
FOPS is tested for. 

8100 kgs 

  
Material details Refer Manufacturer Application Document 
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Inspection/Test Requirements 
Complies 
Yes / NA 

 
 General   
   

4 
The test is to be carried out for two level of impacts, Level I and  
Level II 

Yes 

   

 
Two levels of performance criteria are specified for impact protection 
LEVEL I - protection against the impact of a round test object dropped 
from a height sufficient to develop an energy of 1365 joules. 

Yes  

   

 
LEVEL II - protection against the impact of a cylindrical test object 
dropped from a height sufficient to develop energy of 11600 joules. 

Yes 

   

5.1.3 

The DLV structure should be placed upright and made of a material 
that will indicate any penetration by the FOPS. Grease or other 
suitable material is to be put on the lower surface of the FOPS cover 
to indicate such penetration. 

 
 

Yes 

   

5.1.3 

The DLV structure and its location shall be in accordance with ISO 
3164. The DLV structure shall be fixed firmly to the same part of the 
machine as the operator’s seat and shall remain there during the 
entire formal test period. 

 
 

Yes 
 

   
5.2 Test Conditions  
   

5.2.1 

The FOPS to be evaluated shall be attached to the machine 
structure, as it would be in actual machine use. The portion on which 
the FOPS is mounted shall be identical to the actual structure, and 
the vertical stiffness of the test bed shall be not less than that of an 
actual machine. 

 
 

Yes 

   
5.3 Test Procedure   
   

5.3.1 

FOPS 
The impact location shall touch, or be within the vertical projection of 
the uppermost plane area of the DLV as specified. In clause 5.3.1 (a) 
1 of the standard.  
Where major upper horizontal members of the FOPS do not enter the 
vertical projection of the DLV on the FOPS top, the selection  of the 
test object impact location should be such that, it produces the 
greatest deformation towards the uppermost horizontal plane of the 
DLV and be as close to the centroid of the FOPS structure as 
possible. 

 
 
 
 

Yes 

   UK 
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For level II FOPS, the initial impact of the small end of the test object 
shall be entirely within a circle of 200 mm radius whose centre 
coincides with the vertical centre line of the test object. 

 
Yes 

 
   
   

 
For level I FOPS, the initial impact of the test sphere shall be entirely 
within a circle of 100 mm radius whose centre coincides with the 
vertical centre line of the test object. 

 
Yes  

 
   

 
For the level II FOPS test, the first contact between the test object 
and the FOPS shall only be along the small end and/or the radius 
contiguous to that end. 

 
Yes 

 
   
   
6 Performance Requirement  
   

6.1 

FOPS  
The protective properties of the FOPS System shall be evaluated 
according to the ability of the protective structure to resist the impact. 
The FOPS shall completely cover and overlap the vertical projection 
of the DLV. The DLV shall not be entered by any part of the 
Protective structure under the first or subsequent impact of the test 
object. 

Yes 

   
   

 
Type of 
Impact 

Energy Applicable Height of Drop 
 

 
Level I 
impact 
test 

1365 joules 3.10m @ 45 kg mass from the top of cabin 
mounted FOPS 

    

 
Level II 
impact 
test 

11600 joules  3.5 m @ 336 kg mass from the top of cabin 
mounted FOPS 

  
  
6.3 Material criteria 
  

6.3.3 

Structural members of the FOPS which attach it to the machine shall 
be made of steels that meet or exceed one of the Charpy V-notch 
(CVN) impact strength at -20° C or -30°C as shown in Table 1 of the 
standard.  

Yes 

  
7.0 Labelling 
  
 A label shall be applied to every FOPS Yes 
   

UK 
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Authority

22-Apr-22



 

VCA, 1 Eastgate Office Centre, 
Eastgate Road, Bristol, BS5 6XX, United Kingdom 
enquiries@vca.gov.uk  | 
www.vehicle-certification-agency.gov.uk | 
+44(0) 300 330 5797 

 

Report Number: ISY560084 Issue: 0 

This test report shall not be reproduced except in full, without 
written approval of the technical service. 

 

TR-BSI-FOPS-001Revision 4 Page 6 of 6 
 

 
The label shall be of a permanent type and permanently attached to 
the structure. The label and its contents shall be of a size that is 
legible.  

Yes 

   

 
The label shall be located on the structure so that it can be easily 
read and so that it is protected from defacing by the weather. 

Yes 

   
   
 The label shall provide the following minimum information:  
  
a Name & Address of the Manufacturer of constructor of the FOPS Yes 
   
b FOPS Identification number , if any Yes 
   

c 
Machine make , model(s) or product identification number (s) the 
structure is designed to fit 

Yes 

   

d 
International standard number for which the structure meets all of the 
performance requirements and the level being met  

Yes 

   
e Year of construction for FOPS  Yes 
 

Remarks 
 
None 
Note: VCA apply measurement uncertainty to calibrated items but not test results. 
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Information for the Earth-moving machinery — Falling-Object Protective Structures — 
Laboratory Tests and Performance Requirements as per ISO 3449:2008 

 1 
Name and address of manufacturer of 

machine and protection structure 

Manitou Equipment India Pvt. Ltd. 
Plot No. 22 , Udyog Vihar , Greater Noida 

Dist. – Gautam Budh Nagar – 201306  

Uttar Pradesh , INDIA 

 2 Vehicle System under test FOPS Operator Cabin 

 3 Address of the Manufacturing plant 

Manitou Equipment India Pvt. Ltd. 

Plot No. 22 , Udyog Vihar , Greater Noida 
Dist. – Gautam Budh Nagar – 201306  

Uttar Pradesh , INDIA 

4 Machine nomenclature 
Construction Equipment Vehicle  

(Backhoe Loader Machine) 

5 Model  MBL 745S 

6 Variants 

MBL 745S PRO / MBL 745 RANGER / MBL 745HT S / MBL 745HT S X2 / 

MBL 745HT CM / MBL 745HT CM X2 / MBL 745HT RANGER /  

MBL 745HT RANGER X2 / MBL 745HT+S / MBL 745HT+S X4 /  

MBL 745HT+CM / MBL 745HT+CM X4 / GBL-X-920 / MBL-X-920 /  
GBL-X-900 / MBL-X-900  

 7 
Drawing No.’s for Cabin , Mounting & 

Attachments 

Refer Drawing no. 53115123, 53115124, 53115126, 53115127 and 

53111259 attached to this application 

8.0 Raw materials details 

8.1 Raw material CAB 
Plates: IS 2062 E250 BR, 350 BR, IS:513                       
Tubes: IS: 4923-YST 210, ERW2, ERW1 

8.2 Roof 
Tubes:-  IS 3074-ERW2, IS 2062 E250 BR 
Plates:-  IS 2062 E250 BR 

8.3 Floor Plates:-  IS 2062 E250 BR 

 9 
Maximum machine mass, M for which the 

FOPS is tested for 
8100 Kgs 

10 Charpy impact test report numbers 

Test Report Nos. TC573921000013837F, TC573921000031504F, 
TC573921000024420F, TC573921000034217F, TC573921000038128F 
and TC573921000039056F   
Testing of other parts exempted against Clause 6.3.1 of ISO 3449:2008 

 11 
Details of the fasteners, grade length and 

size 

Bolt:- 1442669X1 (HEX HD BOLT M20X2, L120, GRADE 10.9) 
Washer:- 385365X1 (WASHER M20) 
Nut:- 3522225M3 (HEX NUT-M20) 

12 Operator Seating Position (SIP) Refer Drawing Nos. 53115127 and 53111259 attached to this application 
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 A 53115123
ISSUEPART No.

CAB ASSY ROPS & FOPS
NAME

GREATER NOIDATHIRD ANGLE PROJECTION

CONTROL

 NEERAJ

DATEAPPROVED

SURYAKANT

DATEDRAWNSIMILAR PART

THIS DRAWING IS THE CONFIDENTIAL 
PROPERTY OF THE ABOVE NAMED COMPANY WITHOUT WHOSE PRIOR 

WRITTEN CONSENT IT MUST NOT BE COPIED USED OR COMMUNICATED TO 
OTHERS WHOLLY OR IN PART.

ISSUEPART No.

153115123
DATEEC No.CHANGE RECORDISSUE

A00.0 kgDIMENSIONS IN MILLIMETRES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED 

TEST SPECIFICATION

REFER TOLERANCE STANDARD MES-101 SSL

DRG SIZEEST. WEIGHT

1ANGULAR TOLERANCE

BHL
0.25 mm.2 DECIMAL PLACES

FINISH 
1 OF 1NTS

321.20.80 OR 1 DECIMAL PLACE

      SEE DETAILS
      
 -------1000315120TO

mm.NOMINAL SIZE OF
DIMENSION

1000315120-------OVER

MATERIALSHEETSCALETOLERANCES ON DIMENSIONS UNLESS OTHERWISE SPECIFIED

SYM PART NO. PART NAME QTY

53115123 CAB ASSY ROPS & FOPS X
1  53102332 COMPLIANCE PLATE 1

2  53110673 CONTROL BOX W/A 1

3  53111259 CAB WELDED 1

4  53111706 SERVICE PLATE 1

PART 1 ENLARGED VIEW

 1 

 2 

 3 
 4 
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ISSUEPART No.

 
CAB WELDED

NAME

GREATER NOIDATHIRD ANGLE PROJECTION

CONTROL

NEERAJ 
DATEAPPROVED

SURYAKANT
DATEDRAWNSIMILAR PART

THIS DRAWING IS THE CONFIDENTIAL 
PROPERTY OF THE ABOVE NAMED COMPANY WITHOUT WHOSE PRIOR 

WRITTEN CONSENT IT MUST NOT BE COPIED USED OR COMMUNICATED TO 
OTHERS WHOLLY OR IN PART.

ISSUEPART No.

153111259 
DATEEC No.CHANGE RECORDISSUE

A1361.2 kgDIMENSIONS IN MILLIMETRES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED 

TEST SPECIFICATION

REFER TOLERANCE STANDARD MES-101 SSL

DRG SIZEEST. WEIGHT

1ANGULAR TOLERANCE

BHL
0.25 mm.2 DECIMAL PLACES

FINISH 
1 OF 3NTS

321.20.80 OR 1 DECIMAL PLACE

SEE DETAILS

-------1000315120TO
mm.NOMINAL SIZE OF

DIMENSION

1000315120-------OVER

MATERIALSHEETSCALETOLERANCES ON DIMENSIONS UNLESS OTHERWISE SPECIFIED

VIEW A

ARC WELDING TO BE IN ACCORDANCE WITH CPS 303.
 
FINISH:
PRIME WITH A PRIMER TO CMS M1006 OR M1040.
FINISH WITH DULL BLACK ENAMEL TO CMS M1035.
NO GAPS SHOULD BE LEFT AT THE JOINING OF PARTS,APPLY HENKEL PRE-BAKE SEALEANT BEFORE POWDER COATING.

SECTION  B-B

SEE DETAIL G

SEE DETAIL F

SECTION  Z-Z

UPPER SURFACES SHOULD BE FREE 
FROM WELDING BEAD/SPATTERS

DETAIL G

DETAIL F

G
(3)
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CAB WELDED

NAME

GREATER NOIDATHIRD ANGLE PROJECTION

CONTROL

NEERAJ 
DATEAPPROVED
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DATEDRAWNSIMILAR PART

THIS DRAWING IS THE CONFIDENTIAL 
PROPERTY OF THE ABOVE NAMED COMPANY WITHOUT WHOSE PRIOR 

WRITTEN CONSENT IT MUST NOT BE COPIED USED OR COMMUNICATED TO 
OTHERS WHOLLY OR IN PART.

ISSUEPART No.

153111259 
DATEEC No.CHANGE RECORDISSUE

A1361.2 kgDIMENSIONS IN MILLIMETRES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED 

TEST SPECIFICATION

REFER TOLERANCE STANDARD MES-101 SSL

DRG SIZEEST. WEIGHT

1ANGULAR TOLERANCE

BHL
0.25 mm.2 DECIMAL PLACES

FINISH 
2 OF 3NTS

321.20.80 OR 1 DECIMAL PLACE

SEE DETAILS

-------1000315120TO
mm.NOMINAL SIZE OF

DIMENSION

1000315120-------OVER

MATERIALSHEETSCALETOLERANCES ON DIMENSIONS UNLESS OTHERWISE SPECIFIED

VIEW A

VIEW P

VIEW T

SECTION  RR-RR SECTION  SS-SS

VIEW FROM T

SECTION PP-PP
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153111259 
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A1361.2 kgDIMENSIONS IN MILLIMETRES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED 

TEST SPECIFICATION

REFER TOLERANCE STANDARD MES-101 SSL

DRG SIZEEST. WEIGHT

1ANGULAR TOLERANCE

BHL
0.25 mm.2 DECIMAL PLACES

FINISH 
3 OF 3NTS

321.20.80 OR 1 DECIMAL PLACE

SEE DETAILS       
       
 

-------1000315120TO
mm.NOMINAL SIZE OF

DIMENSION

1000315120-------OVER

MATERIALSHEETSCALETOLERANCES ON DIMENSIONS UNLESS OTHERWISE SPECIFIED

SEE DETAIL Y

DETAIL Y
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ISSUEPART No.

CAB MOUNTING
NAME
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A00.0 kgDIMENSIONS IN MILLIMETRES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED 

TEST SPECIFICATION

REFER TOLERANCE STANDARD MES-101 SSL

DRG SIZEEST. WEIGHT

1ANGULAR TOLERANCE

BHL
0.25 mm.2 DECIMAL PLACES

FINISH 
1 OF 1NTS

321.20.80 OR 1 DECIMAL PLACE

      SEE DETAILS
      
 -------1000315120TO

mm.NOMINAL SIZE OF
DIMENSION

1000315120-------OVER

MATERIALSHEETSCALETOLERANCES ON DIMENSIONS UNLESS OTHERWISE SPECIFIED

SYM PART NO PART NAME QTY

53115124 CAB MOUNTING X
1 53102035 CAB ASSY ROPS & FOPS 1

2 1442669X1 HEX BOLT M20X120 GRADE 10.9 4

3 1J0001 WASHER CAB TOP 4

4 1J0240 RUBBER MOUNTING UPPER 4

5 1J0241 RUBBER MOUNTING LOWER 4

6 3521648M3 WASHER CAB 4

7 3522225M3 HEX NUT M20 4

8 385365X1 WASHER M20- CHAM 8

9 6101687M1 WASHER CAB TOP 4

DETAIL A

3D VIEW

A

1

3

9

8

6

5

2

4

7
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CAB WELDED ROPS FOPS
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Inspection/Test Report: 
Earth-moving Machinery – Roll-over Protective 

Structures 
 
Legislation  
 
ISO 3471:2008 
 
Test Details  
 
Location of Inspection/Test: Fatigue Testing Lab, ICAT Manesar  
Date of Inspection/Test: 14 March 2022 to 15 March 2022 
VCA Representative(s): 
Inspectors office location: 

Aekansh Saxena  
VCA India  

Manufacturer’s Representative(s): Atul Singhal  
Reason for Test Report: New approval / Extension of approval / Report only 
 
Manufacturer Details  
 
Name and Address: Manitou Equipment India Pvt. Ltd. 

Plot No. 22 , Udyog Vihar , Greater Noida 
Dist. – Gautam Budh Nagar – 201306  
Uttar Pradesh , INDIA 

Type: MBL 745S 
Commercial Description: Cabin ROPS for Backhoe Loader Machine 
Category: Construction Equipment Vehicle 
  
Conclusion  
 
The above mentioned type was tested in accordance with the above mentioned legislation and 
was found to comply in all respects.This report relates only to the items tested. 
 
Witness Engineer/Test Engineer 
Signature: 
 

 

 

Name: Aekansh Saxena  
Position: Type Approval Engineer  
Date: 26April 2022  
  
List of Annexes  
 

Annex No of Pages Subject 
I 08 Manufacturer Application document and drawing 
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Issue Record 
 
Issue 0 is original report 
 
Worst Case Rationale 
 
This Test Report has been issued as requested by the manufacturer. 
Test conducted on Four post Cabin ROPS , mounted on Machine Model: MBL 745S as presented 
Testing was done as per Clause 6 of ISO 3471:2008 
Testing was done considering highest Machine Mass declared by the manufacturer.  
For all other Machinevariants -the mounting of ROPS, Material of ROPS, SIP and the ROPS 
Assembly remains the same as declared by the Manufacturer in Information document. 
Note: Include information on variants and versions this report covers, as applicable. Supporting documents may be 
annexed to this report. 
 
Inspection/Tests Required 
 
 Yes, NA, See Report… / Approval … / Annex … 
Specification: Yes 
Test Method and Test Facilities: Yes 
Test Loading Procedure: Yes 
Temperature and Material 
Criteria: 

Yes 

Acceptance Criteria: Yes 
 
MachineSpecification 
 
Type: MBL 745S 
Manufacturer: Manitou Equipment India Private Limited 
Model Number: MBL 745S 
Serial Number: Proto-01 
Machine Frame Part Number: Proto-01 
 
Manufacturer’s Documentation 
 
Manufacturer’s documentation is complete and reflects the agreed specification for the 
type tested, and covers all variants and versions agreed in the worst case 
rationale.Information document uploaded to job folder and identified by job number. 

Yes 
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Facility and Equipment Checks 
 
Calibration certificates checked and valid, recorded in the following table: Yes 
 
Equipment Serial/Certificate No. Calibration due* 
Servo Hydraulic actuator load  C086A36BAB21L3J/C0101 28 September 2022  
Load Cell  Sr. No – 1077551 11 July 2022 
Servo Hydraulic actuator load  C086A36BAB21L3J/C0102 28 September 2022 
Load Cell  Sr. No – 1077553 11 July 2022 
DLV ICAT/FTL/DLVISO3471/01 10 October 2022 
Vernier Calliper 10023755 05 July 2022 
Measuring Tape 10028092 09 February 2023 
Steel Scale V-210713-3-1 14 July 2022 

*Specify calibration due date. 
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Inspection/Test Requirements 
Complies 
Yes / NA 

 
Specification 

 
 Protection Structure  
   
 Objective of test:  

 

At the specific request ofManitou Equipment India Pvt. Ltd. 
to conduct the ROPS test on Roll-Over Protective Structure as per 
ISO 3471:2008  fitted on Backhoe Loader Machine  

 

   
 Part number of ROPS: 53115123  
   
 General arrangement drawing of protection structure*:  
 Refer Manufacturer Application Document  
   

 
Maximum machine mass, M, for which ROPS 
is tested for*: 

8100 kgs   

   
 *These details should be repeated for each extension.  
   
 Machine  
   
 Make: Manitou Equipment India Private Limited  
   
 Model number: MBL 745S  
   
 Material  
   
 Details:  
 Refer Manufacturer Application Document  
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Test Method and Test Facilities 
 

 Instrumentation  
   

5.2. 

Systems used to measure mass, force and deflections are in 
accordance with ISO 9248, except that the force and deflection 
measurement capability is within ± 5% of the maximum values. 

Yes 

   
 Test Facilities  
   

5.3. 

Fixtures are adequate to secure the representative specimen to a 
bedplate and to apply the requiredlateral, vertical and longitudinal 
loads, as determined by the formulae given in Table 1. 

Yes 

   
 Attachment to Bedplate  
   

5.4.1. 

ROPS is attached to the machine frame as it would be on an 
operating machine. Acomplete machine is not required for the 
evaluation. The machine frame and mounted ROPS test specimen 
represent the structural configuration of an operating installation, 
including those portions of the frame that can absorb energy in a 
machine roll-over. All normally detachable windows, panels, doors 
and other non-structural elements are removed so that they do not 
influence the results of the ROPS evaluation. 

Yes 

 
Note: Cab that is not an integral part of the ROPS is not required to be part of the 
evaluation arrangement.  

   

5.4.1. 

Where not practicable to use the full machine frame for the physical 
testing of a ROPS or FOPS, a partial frame may be used. The partial 
frame may be fabricated, but it duplicates as closely as possible the 
strength and stiffness of the original frame. 

Yes 

   

5.4.1. 

Minimum portion of the machine frame or facsimile required is 
determined by evaluating the rigidity and strength of the machine 
frame to ensure that it is capable of absorbing the energy transmitted 
to the machine frame via the ROPS during the test, without failure. 

Yes 

   

5.4.1. 

Representative specimen is mounted to a substantially rigid bedplate 
so as to have a stiffness that is at least equal to that of a complete 
machine frame. 

Yes 

   

5.4.1. 

Evaluation of the rigidity and strength of the machine frame is 
performed for each test where a partial frame or facsimile of a frame 
is used. A copy of the evaluation is retained by the manufacturer. 

Yes 

   

5.4.2. 

Representative specimen is secured to the bedplate so that the 
members connecting theassembly and bedplate experience minimal 
deflection during testing. The representative specimen does not 
receive any support from the bedplate, other than that due to the 
initial attachment. The fixture arrangement does not inhibit possible 

Yes 
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machine frame deformation in the ROPS mounting areas. 

 
Note: Intent is that the energy be absorbed by the representative specimen and not 
by the fixture arrangement.  

   

5.4.3. 

Test is conducted with any machine/ground suspension element 
blocked externally so that itdoes not contribute to the load-deflection 
behaviour of the test specimen. Suspension elements used to attach 
the ROPS to the machine frame and that act as a load path are in 
place and functional at the start of the test. 

Yes 

   

5.4.4. 
Frame connections to the bedplate are directly from the machine 
frame, at or near the front and rear axle supports. 

Yes 

   

5.4.4. 

For articulated machines, the hinge is locked with no articulation if 
both frames are used in the evaluation. If only the frame on which 
the ROPS is mounted is used, the connections are: 

NA 

 - At or near the articulation joint and axle support*  
 - At the outside end of the frame*  
 *Strikethrough, as appropriate.  
   
5.4.4. For single-axle prime movers, the support is at the drive axle. NA 
   

5.4.4. 
Crawler machines are connected to the bedplate through the main 
drive housing and/or track frames. 

NA 
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Test Loading Procedure 
 

 General Requirements  
   

6.1.1. 
All LAP are determined and marked on the structure before any 
loading is applied. 

Yes 

   

6.1.2. 
Loads are calculated according to Table 1 and the loading sequence 
is lateral, verticaland longitudinal. 

Yes 

   

6.1.3. 
No straightening or repair is permitted during or between loading 
sequences. 

Yes 

   

6.1.4. 

Load is applied through S and LDD. The socket provides unrestricted 
movement of the ROPS during the loading process. LDD is used to 
prevent localised penetration of ROPS structural members. S and 
LDD do not impede rotation of the ROPS. 

Yes 

   
6.1.5. LDD does not contact a ROPS structural member beyond H. Yes 
   
 Lateral Loading  
   

6.2.1. 

LDD spans L, in cases where no rear cross-member exists that 
would be capable of transferring the load without buckling. In all 
other cases, the device does not distribute the load over a length 
greater than 80 % of the ROPS length L. 

Yes 

 Note: For the length, L, of curved surfaces, see Figures 3.  
   

6.2.2. 
For roll-bar ROPS, the LAP is on the same plane with the upper 
lateral cross-member. 

NA 

   

6.2.3. 

For all other one-post or two-post ROPS, the LAP is dictated by the 
length, L, and the vertical projection of the closest side or edge of the 
DLV. The LAP is not within a distance L/3, measured from the rear 
outside face of the ROPS structure. If the L/3 point is situated 
between the back face of the ROPS at the post side and the 
intersection of the DLV boundary plane (BP) closest to the post(s) 
with the lateral structural member, the LAP is moved away from the 
post side until it reaches at least the BP of the DLV (see Figure 1). 

NA 

   

6.2.4. 

For a ROPS with more than two posts, the LAP is located between 
vertical projections of the front and rear BP of the DLV (see Figure 
2). 

Yes 

   

6.2.5. 

Where the operator's seat is off the machine longitudinal centreline, 
the loading is against the external side of the lateral structural 
member closest to the seat. Where the operator's seat is on the 
machine longitudinal centreline, if the ROPS structure and mounting 
are such that different force-deflection results are likely by loading 

Yes 
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from left or right, the side that is loaded is that which places the most 
severe loading requirements on the representative specimen. 

   

6.2.6. 
Initial direction of the loading is horizontal and perpendicular to a 
vertical plane through themachine longitudinal centreline. 

Yes 

 
Note: As loading continues, representative specimen deformations can cause the 
direction of loading to change. This is permissible.  

   

6.2.7. 

Loading may be considered static if the rate of deflection at the LAP 
is not greater than 5 mm/s. The values of force and deflection, at the 
LAP, are recorded at deflection increments no greater than 15 mm. 
The loading continues until the force and energy levels, in 
accordance with Table 1, have been reached. The method of 
calculating the energy, U, is shown in Figure 14. The measured 
deflection used in calculating the energy is that of the ROPS along 
the line of the applied force. Deflection of the ROPS mounting 
system and machine frame may be included in the total deflection; 
however, deflection of all test fixture arrangements is excluded. 

Yes 

   
 Vertical Loading  
   

6.3.1. 
After completion of the lateral loading, a vertical load is applied to the 
top of the ROPS. 

Yes 

   

6.3.2. 

For all ROPS, the centre of the vertical load is applied in the same 
vertical plane, perpendicular to the longitudinal centreline of the 
ROPS structure, defined on the structure before deformation from 
the lateral loading. 

Yes 

   

6.3.3. 

Load on the ROPS is applied without limitation on the manner of 
distribution, provided it is applied symmetrically with the longitudinal 
centreline of the deformed ROPS structure. 

Yes  

 Note: Figure 15 shows an example of vertical load application.  
   

6.3.4. 

Rate of deflection is such that the loading may be considered static, 
according to the criteria defined in 6.2.7. The loading continues until 
the force level specified in Table 1 has been reached. The structure 
supports this load for a period of five minutes or until any 
deformation has ceased, whichever is shorter. 

Yes 

   
 Longitudinal Loading  
   

6.4.1. 
After completion of the vertical loading, a longitudinal load is applied 
to the ROPS. 

Yes 

   

6.4.2. 

Longitudinal load is applied to the upper structural members of the 
ROPS along the longitudinal centreline of the ROPS. The LAP is 
determined using the intersecting planes of the front and top 
surfaces. If surfaces are curved, the intersecting plane by using the 
tangent line at the mid-point of the arc segment of the top or front 

Yes 
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member is determined (see Figure 3). 
   

6.4.3. 

Longitudinal load is applied at a location consistent with Figures 1 to 
5, established prior tolateral loading. The load distribution device 
spans the width in cases where no rear (front) cross-member exists 
that would be capable of transferring the load without buckling. In all 
other cases, the device does not distribute the load over a length 
greater than 80 % of the width, W, of the ROPS (see Figure 3). 

Yes 

   

6.4.4. 

For all machines, the direction of loading (fore or aft) is selected in 
order to place the most severe requirements on the representative 
specimen. The initial direction of loading is horizontal and parallel to 
the original longitudinal centreline of the machine. 

Yes 

   

6.4.5. 

Rate of deflection is such that the loading may be considered static 
according to the criteria given in 6.2.7. This loading continues until 
the force level specified in Table 1 has been reached. 

Yes 
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Temperature and Material Criteria 
 

 ROPS Structural Members  
   

7.2. 

ROPS structural members (except those made of thin steels) are 
made of steels that meet or exceed one of the Charpy V-notch 
(CVN) impact strengths, in accordance with Table 2. 

Yes 

 
Note: Charpy V-notch evaluation is primarily a quality control check and the 
indicated temperature does not directly relate to operating conditions.  

 
Supplier or manufacturer certifications can be used as evidence of acceptability. 
Supplier or manufacturer records are maintained for all production materials used in 
structural members. 

 

   

7.2. 

Specimens are ‘longitudinal’ and taken from flat stock, tubular or 
structural sections before forming or welding for use in the ROPS. 
Specimens from tubular or structural sections are taken from the 
middle of the side of greatest dimension and do not include welds, as 
defined in ISO 148. 

Yes 

   
 Thin Steels  
   

7.3. 
Steel is less than or equal to 2.5 mm in thickness, with a maximum 
carbon content of 0.20 %. 

Yes 

   

7.3. 

Steel is a fully killed, fine-grained steel of thickness greater than 2.5 
mm, but lower than or equal to 4.0 mm, with a maximum carbon 
content of 0.20 %. 

Yes 

   
 Fasteners  
   

7.4. 

Bolts used structurally are metric property class 8.8, 9.8 or 10.9, in 
accordance with ISO 898-1, or equivalent. Nuts used structurally are 
metric property class 8 or 10, in accordance with ISO 898-2, or 
equivalent. 

Yes 

 
Note: Bolts exceeding metric property class 10.9 (see ISO 898-1 or equivalent), can 
require strict quality control to avoid brittle or delayed fracture.  
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Acceptance Criteria 
 

8.(a) 

Specific lateral force and lateral energy, vertical load-carrying 
capacity and the longitudinal force requirements are met or 
exceeded in the testing of a single representative specimen. 

Yes 

 Note: Equations for determining the values to be met are given in Table 1.  
   

8.(b) 

Force and energy requirements under lateral loading need not be 
attainable simultaneously. One may be significantly exceeded before 
the other is attained. If the force is attained before the energy, the 
force may decrease but, again, attains the required level when the 
lateral energy requirement is met or exceeded. 

Yes 

   

8.(c) 

No part of the ROPS enters the DLV at any time during the lateral, 
vertical or longitudinal loading phases of the test. The limitations on 
the deflections are absolute. 

Yes 

   

8.(d) 

Except for the situation as described in 8(f), the LSGP, as illustrated 
in Figure 6, does not enter the DLV (upright mode) at any time during 
the lateral loading phase of the test. 

Yes 

   

8.(e) 

VSGP does not enter the DLV at any time during the vertical loading 
phase of the test for a roll-bar ROPS, or one-post or two-post ROPS 
(see Figure 16). 

NA 

   

8.(f) 

During lateral loading with a side-facing operator seat mounted off 
the machines longitudinal centreline or for longitudinal loading with 
the operator facing the direction that the ROPS will deflect under 
load application, it is permissible for the upper portion of the DLV to 
be rotated ‘forward’ up to 16° about its seat index point (SIP), as 
defined in ISO 5353, to prevent intrusion of ROPS members or the 
LSGP in lateral loading only. Forward rotation of the DLV is limited to 
less than 16° if interference with any machine components or 
intrusion by controls occurs at a lesser angle (see Figure 17). 

NA 

   

8.(g) 

If a longitudinal load is applied in the direction opposite to that 
indicated in 8(f), (i.e. with the operator facing the direction opposite 
that which the ROPS will deflect towards under load application), no 
rotation of the DLV is allowed. The force requirement is attained 
within the same conditions as required to achieve the lateral energy 
requirement. 

NA 

   

8.(h) 

ROPS does not break away from the machine frame due to 
separation of the ROPS, its mounting system, or the machine frame. 
In the event of a partial separation, the ROPS demonstrates the 
capability of preventing total separation from the machine at the 
required force and energy levels. 

Yes 
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 Maximum Mass for Consideration of ROPS Testing  
   

 

Maximum mass of the machine declared by 
the manufacturer: 
 

8100 kgs   

   

 
Reference mass used for calculating energy 
input and crushing forces: 

8100 kgs   

   

 

Category of machine 
considered for 
calculation: 

Backhoe Loader Machine  
(Table 1 , No. 3)   
ISO 3471: 2008 

 

   
 Loading Energies  
   

 
Type of 

Force/Energy 
Formula (refer 

to Table 1) 
Required Achieved 

 

 
Lateral load 
force (N) 

6m 48600 N 48600 N 
 

 

Lateral load  
energy 
calculation (J) 

12500 
(m/10000)1.25 

9605.42 J 9833.1 J 
 

 
Vertical load 
force (N) 

19.61 m 158841 N 158841 N 
 

 

Longitudinal 
load force 
calculation (N) 

4.8m 38880 N 38880 N 
 

   
 Final Permanent Deflection Measured after the Tests  
   
 Loading Permanent set (mm)  

 
Sideways deflection 
– lateral loading 

110mm  

 
Top downwards- 
vertical loading 

45mm  

 
Rear forward – 
longitudinal loading 

25mm  

 
Remarks 
 
None  
Note: VCA apply measurement uncertainty to calibrated items but not test results. 
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Information for the Earth-moving machinery — Roll-Over Protective Structures — Laboratory 
Tests and Performance Requirements as per ISO 3471:2008 

 1 
Name and address of manufacturer of 

machine and protection structure 

Manitou Equipment India Pvt. Ltd. 
Plot No. 22 , Udyog Vihar , Greater Noida 

Dist. – Gautam Budh Nagar – 201306  

Uttar Pradesh , INDIA 

 2 Vehicle System under test ROPS Operator Cabin 

 3 Address of the Manufacturing plant 

Manitou Equipment India Pvt. Ltd. 

Plot No. 22 , Udyog Vihar , Greater Noida 
Dist. – Gautam Budh Nagar – 201306  

Uttar Pradesh , INDIA 

4 Machine nomenclature 
Construction Equipment Vehicle  

(Backhoe Loader Machine) 

5 Model  MBL 745S 

6 Variants 

MBL 745S PRO / MBL 745 RANGER / MBL 745HT S / MBL 745HT S X2 / 

MBL 745HT CM / MBL 745HT CM X2 / MBL 745HT RANGER /  

MBL 745HT RANGER X2 / MBL 745HT+S / MBL 745HT+S X4 /  

MBL 745HT+CM / MBL 745HT+CM X4 / GBL-X-920 / MBL-X-920 /  
GBL-X-900 / MBL-X-900  

 7 
Drawing No.’s for Cabin , Mounting & 

Attachments 

Refer Drawing no. 53115123, 53115124, 53115126, 53115127 and 

53111259 attached to this application 

8.0 Raw materials details 

8.1 Raw material CAB 
Plates: IS 2062 E250 BR, 350 BR, IS:513                       
Tubes: IS: 4923-YST 210, ERW2, ERW1 

8.2 Roof 
Tubes:-  IS 3074-ERW2, IS 2062 E250 BR 
Plates:-  IS 2062 E250 BR 

8.3 Floor Plates:-  IS 2062 E250 BR 

 9 
Maximum machine mass, M for which the 

ROPS is tested for 
8100 Kgs 

10 Charpy impact test report numbers 

Test Report Nos. TC573921000013837F, TC573921000031504F, 
TC573921000024420F, TC573921000034217F, TC573921000038128F 
and TC573921000039056F   
Testing of other parts exempted against Clause 6.3.1 of ISO 3449:2008 

 11 
Details of the fasteners, grade length and 

size 

Bolt:- 1442669X1 (HEX HD BOLT M20X2, L120, GRADE 10.9) 
Washer:- 385365X1 (WASHER M20) 
Nut:- 3522225M3 (HEX NUT-M20) 

12 Operator Seating Position (SIP) Refer Drawing Nos. 53115127 and 53111259 attached to this application 
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 A 53115123
ISSUEPART No.

CAB ASSY ROPS & FOPS
NAME

GREATER NOIDATHIRD ANGLE PROJECTION

CONTROL

 NEERAJ

DATEAPPROVED

SURYAKANT

DATEDRAWNSIMILAR PART

THIS DRAWING IS THE CONFIDENTIAL 
PROPERTY OF THE ABOVE NAMED COMPANY WITHOUT WHOSE PRIOR 

WRITTEN CONSENT IT MUST NOT BE COPIED USED OR COMMUNICATED TO 
OTHERS WHOLLY OR IN PART.

ISSUEPART No.

153115123
DATEEC No.CHANGE RECORDISSUE

A00.0 kgDIMENSIONS IN MILLIMETRES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED 

TEST SPECIFICATION

REFER TOLERANCE STANDARD MES-101 SSL

DRG SIZEEST. WEIGHT

1ANGULAR TOLERANCE

BHL
0.25 mm.2 DECIMAL PLACES

FINISH 
1 OF 1NTS

321.20.80 OR 1 DECIMAL PLACE

      SEE DETAILS
      
 -------1000315120TO

mm.NOMINAL SIZE OF
DIMENSION

1000315120-------OVER

MATERIALSHEETSCALETOLERANCES ON DIMENSIONS UNLESS OTHERWISE SPECIFIED

SYM PART NO. PART NAME QTY

53115123 CAB ASSY ROPS & FOPS X
1  53102332 COMPLIANCE PLATE 1

2  53110673 CONTROL BOX W/A 1

3  53111259 CAB WELDED 1

4  53111706 SERVICE PLATE 1

PART 1 ENLARGED VIEW

 1 

 2 

 3 
 4 
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DATEEC No.CHANGE RECORDISSUE

A1361.2 kgDIMENSIONS IN MILLIMETRES UNLESS OTHERWISE SPECIFIED 

TEST SPECIFICATION

REFER TOLERANCE STANDARD MES-101 SSL

DRG SIZEEST. WEIGHT

1ANGULAR TOLERANCE

BHL
0.25 mm.2 DECIMAL PLACES

FINISH 
1 OF 3NTS

321.20.80 OR 1 DECIMAL PLACE

SEE DETAILS

-------1000315120TO
mm.NOMINAL SIZE OF

DIMENSION

1000315120-------OVER

MATERIALSHEETSCALETOLERANCES ON DIMENSIONS UNLESS OTHERWISE SPECIFIED

VIEW A

ARC WELDING TO BE IN ACCORDANCE WITH CPS 303.
 
FINISH:
PRIME WITH A PRIMER TO CMS M1006 OR M1040.
FINISH WITH DULL BLACK ENAMEL TO CMS M1035.
NO GAPS SHOULD BE LEFT AT THE JOINING OF PARTS,APPLY HENKEL PRE-BAKE SEALEANT BEFORE POWDER COATING.

SECTION  B-B

SEE DETAIL G

SEE DETAIL F

SECTION  Z-Z

UPPER SURFACES SHOULD BE FREE 
FROM WELDING BEAD/SPATTERS

DETAIL G

DETAIL F

G
(3)
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VIEW P
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SYM PART NO PART NAME QTY

53115124 CAB MOUNTING X
1 53102035 CAB ASSY ROPS & FOPS 1

2 1442669X1 HEX BOLT M20X120 GRADE 10.9 4

3 1J0001 WASHER CAB TOP 4

4 1J0240 RUBBER MOUNTING UPPER 4

5 1J0241 RUBBER MOUNTING LOWER 4

6 3521648M3 WASHER CAB 4

7 3522225M3 HEX NUT M20 4

8 385365X1 WASHER M20- CHAM 8

9 6101687M1 WASHER CAB TOP 4

DETAIL A

3D VIEW

A

1

3

9

8

6

5

2

4

7
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ROPS FOPS COMPKIANCE PLATE
ALL SR II BHL VARIANTS 

DETAILED ROPS FOPS DATA PLATE

A
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A

A
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